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Projekt Maschinenbau
Konstruktion, Aufbau und Regelung eines vertikalen 2D Plotters
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Schematischer Aufbau eines vertikalen
Plotters

Am Lehrstuhl für Technische Mechanik/ Dyna-
mik soll ein vertikaler 2D Plotter in Form ei-
nes Zweiseilroboters aufgebaut werden. Die seil-
geführte Gondel mit dem Zeichenstift wird durch
zwei geregelte Schrittmotoren entlang der verti-
kalen Zeichenebene positioniert, siehe Abbildung.
Ein direkt an der Gondel verbauter Servoantrieb
ermöglicht das Abheben bzw. Aufsetzen des Zei-
chenstiftes auf der Zeichenebene. Die Bahnpla-
nung sowie das Modell für die Regelung sollen
in der blockorientierten Programmierumgebung SI-
MULINK umgesetzt und auf einem Einplatinen-
computer (Raspberry Pi) implementiert werden.
Hierfür müssen die Schnittstellen zu den Schritt-
motoren realisiert werden.

Die folgenden Arbeitspakete sind vorgesehen:

1. Literaturrecherche

2. Konstruktion und Aufbau des Plotters

3. Inbetriebnahme und Programmierung des Plotters

• Berechnung und Programmierung der Bahnplanung

• Programmierung des SIMULINK-Modells für die Regelung

• Übertragung des SIMULINK-Modells auf den Einplatinencomputer

• Aufbau der Schnittstellen zu den Aktuatoren

4. Versuchsdurchführung und Adaption der Regelparameter

5. Erstellen des Projektberichtes

Das Projekt soll von 5 Studierenden in 3 Gruppen bearbeitet werden.
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