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Der Zusammenhang zwischen kartesischen, Kreiszylinder- und Kugelkoordinaten

Kartesische Koordinaten | Zylinderkoordinaten Kugelkoordinaten
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Kreiszylinderkoordinaten und Kugelkoordinaten
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Zylinderkoordinaten: o, ¢, z Kugelkoordinaten: r, J, ¢

Die Einheitsvektoren zeigen in Richtung wachsender Koordinaten.
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Der Zusammenhang zwischen den Vektorkomponenten in verschiedenen Koordinatensystemen

Kartesische Koordinaten

Zylinderkoordinaten

Kugelkoordinaten
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Setzt man an Stelle der Vektorkomponenten die Einheitsvektoren ein, so erhdlt man den Zusammenhang zwischen den
Einheitsvektoren in den verschiedenen Koordinatensystemen.
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Linien-, Flachen- und Volumenelemente in Kreiszylinder- und Kugelkoordinaten
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Vektoranalytische Ausdriicke in verschiedenen Koordinatensystemen

Kartesische Koordinaten Zylinderkoordinaten Kugelkoordinaten
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Formeln zur Vektoralgebra und Vektoranalysis

Ax(BxC)=B(A-C)- C(AB)

grad (® + W) = grad ® + grad ¥

grad(c®) = cgrad® ¢ = const.

grad (P W) = ®dgrad ¥ + Wgrad ®
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grad (A-B) = (A grad)B + (Bgrad)A + Axrot B + BXrotA
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div[®(r)T| = divi-®(r) +r-®d'(r) ;  diviotA =0

rot(A+B) = rotA+rotB  ; rot(cA)= crotA
rot(®A) = drot A + grad DX A

rot(AxB) = AdivB — BdivA + (Bgrad)A — (Agrad)B
rotrot A = graddiv;‘; —AA

] ; rot(grad®) =0
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STOKESscher Integralsatz: ¢ H-ds = [[ rot HdA

GAUSSscher Integralsatz: gﬁi B-dA = ﬂf divBdV
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